Résumé




Résume :

Ce mémoire présente une étude du commande par mode glissant floue d’une machine asynchrone
double étoile . Le systéeme d’alimentation de cette machine comporte deux onduleurs.Apres avoir
présenté la modélisation de la machine, nous avons abordé la commande vectorielle indirecte de la
MASDE. Nous nous sommes intéressés au régulateur PI classique et PI-FLOUE a l'impact de son
remplacement par d’autres régulateurs basés sur les techniques de I’intelligence artificielle tels que les
régulateurs flou, De plus, des tests de robustesse concernant la variation paramétrique de la MASDE
ont été aussi effectués. En terme de résultats obtenus, on constate de bonnes performances

dynamique et une robustesse vis-a-vis des perturbations.

Mots cles:

Machine Asynchrone Double Etoile(MASDE), Régulateur Pl, Régulateur PI-FLOUE, Onduleur a
Deux Niveaux ,Commande Vectorielle Indirect (IFOC), Mode Glissant (MG), Mode Glissant-Floue
(MGF).
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